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5.3. El nucleo y la imagen de una transformacién.

5.4. Representacién matricial de las transformaciones lineales.
5.5. Transformaciones similares.

5.6. Isomorfismos.

6. Valores propios y vectores propios.
6.1. La ecuacion caracteristica.

6.2. Valores y vectores propios.
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6.4. Transformaciones similares.
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7.2, Ecuaciones homogéneas

7.3. Ecuaciones exactas e inexactas
7.4. Ecuaciones lineales

7,5. Ecuaciones de Bernoulli y Ricatti

8. Transformada de Laplace

8.1. Coordenadas rectangulares, polares y cilindricas

8.2. La transformada de Laplace

8.3. La transformada inversa

8.4. Teoremas de traslacion y derivadas de una transformada
8.5. Transformadas de derivadas e integrales
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